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Résumé 

  

          Dans ce mémoire, le problème de la synchronisation complète des systèmes 

différentielles partielles de type réaction-diffusion a était traitée. Basé sur la théorie de 

stabilité de Lyapunov,  un contrôle linéaire et un autre non linéaire donné pour obtenir la 

synchronisation complète d'un couple de système de réaction-diffusion dans ça forme 

générale. Aussi, un exemple numérique est donné, illustrant l'efficacité des méthode de 

contrôle proposée a été donné.   

Les mots-clé  

La synchronisation, système de réaction-diffusion, la théorie de stabilité, fonction de 

Lyapunov.  
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Abstract 

 

In this thesis, the problem of the complete synchronization of partial differential 

reaction-diffusion type systems has been dealt with. Based on Lyapunov's theory of 

stability, a linear control and a non-linear one to obtain the complete synchronization of 

a reaction-diffusion system couple in this general form. Also, a numerical example is 

given, illustrating the effectiveness of the proposed control method was given . 

 

Keyword 

Synchronization, reaction-diffusion system, theory of stability, Lyapunov function.  



  

 

 1 
 

  ا������ ا�����

  

و أ��� وذ�� �� ���ل ��� أا��� ���ث ���� ���و�� ر�� ������  �� ا������ ا������ ا��������ا��           

 �����ك ���ك  ا���ذ ���ر�� ���إو أ��اص ����� �� ������ 

��ء وا���������  ������ ��ه ا�����ة ا����م ا����� �� ا������� �� ����� ا������ت ���� إ������ �������  �� ا����

  � ����� أ��اع ا���ا�� ا������� � ،]���1 ا���� ا��ا�� ا��ي ��م �� ����را و��رول[ �وا�������ء و ا������

  � Q-S، و��ا�� ���ا�� �������ط، ا���ا�� ا�����ا، ����، ا���ا�� ا������ ا���ا��، ��م��� ا���ا�� ا�

  � ������ ا�����د ���� ا��������������� ��را�� �����ت ا����� �� ا����� ا����د ا������ ��          

 - ا������و���� أ�ً�� ��� ا�����  ���ا��� ��� �����ات ا����� �� ����� ��� ��� ا� - ��ا��� ا������ ����� ا�����د

  ���د��ت ������ ������ أ�����ل ا������ وا������ ������ام ����� �� ا��� ��� �������ا������ ������ ��ه  ���

��� ا������ ���ل ���� ����� ا�����د  ��� �� ا���ا�� إ�� د��������  ا��� ا��و�� ا�����ة ، ا���� ا��         

 ]�3–2ا����������  ��� ا���� ا����م �� [ا������  ��� ��ه ت ��ا��ا����ات ا������ ، ���� ��� ا��را��

ا����ر ���� أن -و�� ���� أن أ���� �����، ]4،  ��2 [ ���ا����ر ��� درا�-������ أ���� �ت ا���ا�� ���د�����

���� ����  ������ ���   � ا���د�� �������ا���ا�� ���

، ���� ا����ر-�����أ����  ������ �� ا���م�� درا�� ����� ا���ا��  ا�����ةا���ف ا������ �� ��ه           

  ����� ���ل و����� �إ�� ����� ا���� 

، �� ����� ���د��ت ا������ وا������ر و�����  وا�������ت ا�������ا���� ا��ول ���و��� ��� ا����ر��  ��

  ��� ا������ ��� ��ه ا������ �

�� ا���ا��� ، ��� �����  �� ������ا���� ا�����  ،و ا���ا��� ا���������� ا�����، ا���ا��� ا���ا�� ،���ا��� ا����

  ، �� ������ إ�� ��� ��ق ا���ا��� ا�����رة �وا������

ا����ر ، �� ا���اح دوال -ا���� ا����� ���� ��� ا�����ة ، ��� ���رة �� درا�� ����ا��� ا����� ��� ������ �����

  ������ة ��د�� ������ ا��را�� � �lengyel-epstein و��� ���� ، و���� ����ل ������ ��� ������ ���� ���

  ���� �ا���� ������� ��وال ا����� ا����� و وا������ ا���� ������ ���� ���رن ��� ����� ا���� ا�����
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�� و������ت أ�����   1.   :���ر

1.1  ��   ���ر

1.1.1   �� ���  

�ℝ:����� ا��ا��  ⟶ ℝ  : ���� ∈ ��(ℝ�)�  

  : �� ��� ا����� ا����ف �� : ���رج ا��ا�� 

�����(�)= ∇�(�)= �
��

���
(�),

���
���

(�),… ,
��

���
(�)�

�

 ; � = (��,��,… ,��)
� .       (1.1) 

2.1.1  �� ���   

�ℝ:����� ا��ا��  ⟶ ℝ�  : ����(�)= ���(�),… ,��(�)�
�

  

  �� ا��ا�� ا������ �� : :  ������ ا��ا�� 

����(�)=
���
���

(�)+
���
���

(�)+ ⋯ +
���
���

(�)  ;� = (��,��,… ,��)
�                       (2.1)  

3.1.1   �� ���  

�ℝ:����� ا��ا��  ⟶ ℝ  ��� ،� ∈ ��(ℝ�) �  

  �� ا��ا�� ا������ �� : � ���� �����س ���ا��

∆�(�)= ���(∇�)(�)=
����
���

�
(�)+

����
���

�
(�)+ ⋯ +

����
���

�
(�) .                                     (3.1) 

4.1.1  �� ���   

 �����  �� �����ℝ�  ���� و  ��ذات ، �������:ℝ� ⟶ ℝ  ،�  �� ا����ة ا���ر�� ���� ���� �  

�� ا��ا�� ا��� ���� ��� ��  � ا����� و�� ������ ا��ا�� 
��

��
  و����� �� : 
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  (4.1)                                    
��

��
(�)= ∇�(�)∙�(�)  ;� ∈ ��  

5.1.1  �� ���   

  : ا����ف �� ���� ا����م ا���������

 (5.1)                                                          �̇(�)= ���(�)�  ,    

     

 : ����(�)∈ ℝ�  ،�:ℝ� → ℝ� �  

=(�)�إذا ��ن :  (5.1) : �� ���� ��ازن �����م ا��������� �����ل أن ا�����    �(5.1)�� �����د��  ��

6.1.1   �� ���[8]  

  � ���� ��ازن ���ا ا����م  �� و،  (5.1)ا����ف �� ���� ا����م ا��������� 

  ف إذا ���� :�����ة �����م ����� �����ل أن�� 

(6.1)      ∀ε> 0 ; ∃�(ε)> 0 ; �‖�(0)− ��‖ < �(ε)⟹ ∀� ≥ 0 ∶‖�(�)− ��‖ < ε � .   

  ف و����������� إذا ���� �����ة �����م �����ة ���ر  �����ل أن��: � 

(7.1)               ∃� > 0 ; ‖�(0)− ��‖ < � ⟹ lim
�→ ��

 ‖�(�)− ��‖ = 0   .  

  ف و��������ة �����م ��������� إذا ����  �����ة ���ر��� �����ل أن��: � 

(8.1)               ∀�(0)∈ ℝ� ; lim
�→ ��

 ‖�(�)− ��‖ = 0    .  

   ������ت أ�����  2.1

  � ������ �� ، ����� ���ℝ  ����ح ����� 

1.2.1  ������ [9]  

�,� إذا ��ن ∈ ��(ℝ�) : ن��   
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(9.1)                                                       ∫ ∆���
�

= ∫
��

��
��

��
  

2.2.1   ������ [9]  

� إذا ��ن ∈ ��(ℝ�)  و� ∈ ��(ℝ�) : ن��  

(10.1)                          ∫ ∇�∇���
�

= − ∫ �∆���
�

+ ∫ �
��

��
��

��
   

3.2.1   ������ [9]  

�,� إذا ��ن ∈ ��(ℝ�) : ن��   

(11.1)                           ∫ (�∆� − �∆�)��
�

= ∫ ��
��

��
− �

��

��
���

��
  

4.2.1   ������ [8]  

��، و   (5.1)���� ا����م ا��������� ا����ف ��  =   ���� ��ازن ���ا ا����م  � 0

  ����� و���� : (0)������ ��� ��ار  �إذا و��ت دا�� 

i. �(�)= �إذا و��� إذا ��ن  0 = 0 � 

ii. ∀� ∈ �(0)∖ {0} ; �(�)> 0  

iii. ∀� ∈ �(0) ;  �̇(�)= ∇� ∙�(�)≤ 0 

  �����ة �����م �������ف � ����ن ���� ا���ازن 

  ���� دة ��� ا���وط ا������  -و�ذا��   ا������ ا������  :  -ز

∀� ∈ �(0)∖ {0} ;  �̇(�)= ∇� ∙�(�)< 0 

����ن ���� ا���ازن  =   �����ة ���ر��� � 0
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  ا����ر-���د��ت ������� ����� �� ا���� �����  2.

  ا����ر -����� ���د��ت �����   1.2.   

����� ����  )    les équations de réaction-diffusion ( ا����ر-��������د��ت                �� ���ذج ر

��ا�� ���� �������� : ����� ا����ر ����اد ا������ ا���اد درا��� ، و����� ����� ��� أ��اد ��ا ا������ ، ���� ��ه 

ا����د��ت �� ��� ا����د�� ��� : ����� ا�������ت ا���������� ، �� درا�� ���ر ا����ن ، أو إ����ر ��ض ���� 

 �و����� �� ا����د�� 

  ���� ا����ل ��� ��ه ا����د��ت ������� :     

  ،  - ������ℝ ��  ��� ا����� ا�����  –������  ��������  ����� ��دة ����� ��ز�� دا�� ����� 

  � �و�� ا�����  ������� ��ه ا���دة ��� ا�����  (�,�)����� �� : 

  ��� ��ا ا������ � ا��ا�� ا��� (�)���ه ا���دة ������ و������ ،���� 

  �� :  ���� ا�����  ������� ، ���� ا���دة ا�����دة �� ا����  �������  ���  ����� ���� 

(12.1)                                       �(�)= ∫ �(�,�)��
�

    

  ، �أ���ء ����� ا������ وا����ر ا���دة ����� ���� ��ه ا���دة دا�� ا���� 

���� ا����� ا��� ���ت ا����  ����و ������ ا������� دا�� ا����  �����ن : ا����� �� ���� ا���دة دا�� ا����  

 : �� �����   ، و����� ذ�� ر

(13.1)                         
��(�)

��
=

�

��
∫ �(�,�)��
�

= ∫ ���
�

− ∫ �.���
��

  

  �� ���� ��ه ا���دة  ���� : 

�� ���� و������ ��   ا���و��اد��� : –�

(14.1)                                       ∫ �.���
��

= ∫ ������
�
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 : ���  

(15.1)                             ∫ �
��(�,�)

��
+ ����− ����

�
= 0     

  ���� ��ن :  �و��� أن ا���� 

(16.1)                          
��(�,�)

��
+ ����− � = 0  ;∀� ∈ � �� � > 0   

  ��� ن���� ��� ����) loi de fick  (  رج ا������  �: ا������� �� ������� ،  

�أي ���� ����   > 0 : ����= −� × �����        

�� ����  �����    ��(16.1)  : ���  

(17.1)                   
��

��
− �∆� − � = 0  ;� ∈ � �� � > 0         

  أي : 

(18.1)                          
��

��
= �∆� + �  ;� ∈ � �� � > 0        

  �  ا����ر-��������� : ���د��ت  -������� �����  –�� ا���ع �� ا����د��ت 

  :  (18.1)���� �����د�� 

=(�,0)�ا���ط ا�����ا��:    + ا���وط ا����� �دا�� ����ة  ����� :  (�)��

  ������ن :  ������� ا����ر ���وط ����-���� ��� ���د�� ���������� 

⎩
⎨

⎧
��

��
= �∆� + �  ;� ∈ � �� � > 0

�(0,�)= ��(�)  ; � ∈ �
��

��
= 0 ;   ��� ��

                              (19.1)                            
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  ����ر ا-أ���� �����  2.2.

�إذا ��ن ����� ��ة ��اد    ، ���� ���ن ����� :  ��� ����� دا��  �

(20.1)            ∀� = 1,������� ;  
���

��
= ��∆�� + ��(��;��;… ;��)  ;� ∈ � �� � > 0     

 ���� � = (��;��;… ;��)
�  : ���  

(21.1)                             
��

��
= �∆� + �(�)  ;� ∈ � �� � > 0   

 : ���  

 � = ����(��;��;… ;��) ،�(�)= ���(�);��(�);… ;��(�)�
�

 ،  

 ∆� = (∆��;∆��;… ;∆��)
� �  

  ا����ر -أ���� �� ���د��ت �����  3.2.

 fisher-kpp  [5] ���د��ت  1.3.2.

��� ا����� ا������ ���  ⊆ ℝ  : ���� د����� �����  

(22.1)                 
��

��
= �

���

���
+ ��(1 − �)  ;� ∈ � �� � > 0       

 : ���� > 0 �  

  : ��� ا����ر ا���� ا���م ���� 

(23.1)                             
��

��
= �

���

���
+ �(�)        

  ���� إ�� : ���� و �������روف و ����و���� و�������ف � fisher-kppوا��� ���ف ����د��ت : 

  ����(�)= �(1 − �)(� − �)  : ��� 

(24.1)                            
��

��
= �

���

���
+ �(1 − �)(� − �)  



  ������ت و������ أ�����                                                                                  1ا���� 

 

 9 
 

 : ���0 < � < 1  

  � ����Zeldovitch ��ا ا���ع �� ا����د��ت �� : ���د��ت 

 [5] ���د��ت ����� ��������  2.3.2.

����� ا������ :  + �

��
←

��
→
� + �   : ���  

(25.1)             � = [�] ;  � = [�]  ;� = [�] ;  � = [�]     

  ���� ������ ����م ا����د��ت ا����� : 

⎩
⎪
⎪
⎪
⎨

⎪
⎪
⎪
⎧
��

��
= ��∆� − ���� + ����

��

��
= ��∆� − ���� + ����

��

��
= ��∆� + ���� − ����

��

��
= ��∆� + ���� − ����

                                    (26.1) 

  � ������� ����� ا�� ���و  ��،  ��، ��،  ��،  ����� 

 ���� ����  : 2ا������ ا�������� + ��

��
←

��
→
2��� : 

(27.1)                          � = [���] ;  � = [��]  ;� = [���]     

 : ���  

⎩
⎪
⎨

⎪
⎧
��

��
= ��∆� + 2(−���

�� + ���
�)

��

��
= ��∆� − ���

�� + ���
�

��

��
= ��∆� + 2(���

�� − ���
�)

                      (28.1) 

  ��وط ا���ا��� ����� ، و��وط ���� ��� 
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  [5]  ������ا–أ���� �����   3.3.2.

  ���� ������� ��� ا���� ا���م : 

∀� = 1,������� ;  
���
��

= ��∆�� + ���� + �����,�

�

���

��                    (29.1)   

 : �����;��,� ∈ ℝ   و�� > 0 �  

  

  



�� ا���ا���                                                                                                 2ا����  ���  
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�� ا���ا���    2ا����  ���  

  

  

  

  

  

  

  



�� ا���ا���                                                                                                 2ا����  ���  
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      .1  �����        

������ ا����ي: ا�����ق �� ا���� ، أو و��ع ����� �� ��� ا���� � إذن ا���ف  ���� ��� –أو ا���ا���  –ا���ا��  

������ : ���م د������� �� ���  ا���� � ����م ا���ا��� ���م �����  �������ن�� ا���ا��� �� ���و�� ��� ������ 

، ����� ��� ����� ���� ����  �����ا����م ا: ���� �� ، و���م د������� آ��  ا����م ا���������� ��� ، ���� �� : 

  أ����� ا���ا�� �

  :  ���ف ��  ����� ���م ���� 

�̇(�) = ���(�)�  ,                                 (1.2)   

  :  ���ف �� و���م ����

�̇(�) = ���(�)� + � ,                     (2.2) 

: ��� �(�),�(�) ∈ ℝ�  ،�,G ∶ ℝ� → ℝ�  ب إ���ده ، إذن ��ف ا���ا��� �� و���  �و���� ����

  � (�)������� �� ا���� ��  (�)����� ا���  �إ���د 

  أ��اع ا���ا���ت :  2. 

   ا���ا��� ا�����   1.2.

  ���ف ��� ا���ا��� ا����� �� :

�(�) = �(�) − �(�)  ,                         (3.2) 

  ���� :  �����  و��� ����� ا���ا��� ا����� �� إ���د

lim
�→��

‖�(�)‖ = lim
�→��

‖�(�) − �(�)‖ = 0  .                      (4.2) 

������  1  

  : إذا ��ن� =   ���ل أن ����� ا���ا��� ���� ������� �

  إذا ��ن� ≠   ���ل أن ����� ا���ا��� ���� ��� ������� �
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  ا���ا��� ��   2.2.

  (�)�−و  (�)�و��� ا����م ا����� ، أي �� ا���ا��� ���   �� ا���ا��� ا����� ��� ا����م ا����� �� ا���ا��� :

  ا���ا��� ���ن : �� �� ��ه ا����� ���

�(�) = �(�) + �(�)  ,                    (5.2) 

  إذا ��ن : (2.2)و  (1.2)���� -����� ����� �� ��ا��� ������� و���ل أ�

lim
�→��

‖�(�)‖ = lim
�→��

‖�(�) + �(�)‖ = 0  .                (6.2) 

  ا���ا��� ا���ا��   3.2.

  ا���ا��� ا���ا�� ا������ة   1.3.1.

  ���� :   ����ل أ�� ����� ��ا��� ��ا�� �����ة  إذا و�� ��د ���� ����� 

lim
�→��

‖�(�) − �(� − � )‖ = 0  .                 (7.2) 

  ا���ا��� ا���ا�� ا�������    2.3.2.

  ���� :   ����ل أ�� ����� ��ا��� ��ا�� �����ة  إذا و�� ��د ���� ����� 

lim
�→��

‖�(�) − �(� + � )‖ = 0  .                    (8.2) 

  ا���ا��� ا��������   4.2.

 ا������ ��ا�� ����� ���� ��� (�)������م ا�����  (�)�� ����� �� �إذا ��� ��ا�� إ��������ل أ�� ����� 

  ، أي :  (�)������م ا�����  (�)��

∀� = 1; ������ ; ∃�� ≠ 0 ; lim
�→��

|��(�) − ����(�)|= 0 .               (9.2) 

  ������2  

  : ���� ��∀� = 1; ������ ; �� =   ���� ا���ا��� ���� � 1

  : ���� ��∀� = 1; ������ ; �� =  ���� ا���ا��� ����� � 1−
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  :  FSHPا���ا���   5.2.

Full state hybrid projective synchronization   

������ت �ا�� �� ��ج ��� �� (�)������م ا�����  (�)�� ����� �� �إذا ��� ��FSHPا��� أ�� �����  ���ل

  ، أي : (�)����م ا����� ا�

∀� = 1; ������ ; ∃��,� ∈ ℝ ; lim
�→��

���(�) −���,���(�)

�

���

�= 0  ,                 (10.2) 

 ������3   

  �� ����� ����ا��� ا�������� � FSHPا���ا��� 

  ا���ا��� ا������   6.2.

  ����� ا����م ا����� وا����م ا� ا����ف ���ي ������ ا���ا��� ا����� �� ����� ����ا���ت ا������ 

  ���� ا����� :-���� ����� ا������� ����

�
�̇(�) = ���(�)� ,

�̇(�) = ���(�)� + � ,
                  (11.2) 

: ��� �(�) ∈ ℝ�  ،�(�) ∈ ℝ�  ، ات ا����� �����م ا����� وا����م ا����� ��� ا����������� ��� ∶ ℝ� →

ℝ�  ،    � ∶ ℝ� → ℝ� ،� =   ���� �و���  �����(��)

  و دا�� :  �����  و���إذا و��Φ ∶ ℝ� → ℝ�  : ���  

lim
�→��

��(�) − Φ�X(�)�� = 0 ,                (12.2) 

  � �������Φ ا���م ������� ���ا��  �ن���� ���ا��-���� �����ل أن ا�����
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  : Q-Sا���ا���   7.2.

   إذا و��� إذا :  ��� ا����   (11.2) ����-�����م ���� Q-Sأ�� ����� ��ا���  ���ل

�ودا���ن :  � ����  و���و��  ∶ ℝ� → ℝ�  وS ∶ ℝ� → ℝ�  : ����  

lim
�→��

���Y(�)� − ��X(�)�� = 0 ,                 (13.2) 

 ������4  

  �� ����� ����ا��� ا������ � ��Q-Sا��� 

  ق ا���ا�����  3.

��� ا�  1.3.   ���� ا���� ���

  ���� :-���� ا������ ����

�
�̇(�) = ���(�)� ,

�̇(�) = ���(�)� + �  ,
                   (14.2) 

  ��� ا���ا��� �� : 

�(�) = �(�) − �(�)  ,                   (15.2) 

  ا���� ���� ������م ا��������� ا����� :

�̇(�) = ���(�)� − ���(�)� + �  ,                     (16.2) 

�(�)���إذا ا������ �����  −   �� ا���� :  �(�)���

���(�)� − ���(�)� = ��(�) + ���(�),�(�)�  ,                 (17.2) 

  ���� ���ن ����� :

�̇ = �� + �(�,�) + �  ,               (18.2) 
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  � دا�� ��� ���� �، ������ �����  ���� : 

 ا�����  و���� ���� : �������   

� = � − �(�,�) ,                 (19.2) 

  ���� ا���� ا����ف �� : ��� ا� ���� : 

� = −��  ,                      (20.2) 

  ������ ���� � � و

���   ��� ا����م ا��������� ا����� :  (18.2)��  (19.2) ���

�̇ = (� − �)� ,                        (21.2) 

  و�� ���م د������� ���  �

�� ا������ :إذن :    ����� ����� ا���ا��� إ�� ����� إ����ار ���م د������� ، ����� ����� ا����

.1.1.3   �� ���  

  :���ا���ن ���� ��� ����ن ا����� ا����ف ��   (14.2)���� -ا������ ����

� = � − �(�,�) , 

����� ���ن ا���ء ا������ ����� ا��ا��� ��������  �إذا و��� إذا و��ت ������   − � � ����� ���� 

  

  

.2.3   ��� �� Backstepping   

  ���� �����ن �� :-����� أن ا������ ����

�

��̇ = ��(��,��) ,               

��̇ = ��(��,��,��)  ,        
⋮

��̇ = ��(��,��,…,��)   ,

                               (22.2) 
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  و 

�

��̇ = ��(��,��) ,                      

��̇ = ��(��,��,��)  ,               
⋮

��̇ = ��(��,��,…,��) + �  ,

                          (23.2) 

�)   ��، دا�� ����  ����� :  =   � ���� ����لو���  �، دوال ��� ����  (�,…,2,3

  ا���ا��� ���ف ������م ا��������� :��� 

�

��̇ = �� − �� ,
��̇ = �� − �� ,

⋮
��̇ = �� − �� ,

                                                 (24.2) 

  أي : 

�

��̇ = ��(��,��) ,                      

��̇ = ��(��,��,��) ,                
⋮

��̇ = ��(��,��,…,��) + � ,

                       (25.2) 

  دا�� ���� � ����� : 

 �� أ�� ذ�� ���� ا����م ا��������� إ�� أ���� ، ����رب ��� ا����  ������  �إ���د ����  : ا���ف ��

: �����  

��; (��,��); (��,��,��);… ; (��,��,…,��) ,                    (26.2) 

  �������ف :و�� أ�� �� ���م ���� ���ف دا�� 

�����,��,���   

  � �ا����� ا��ا��� �����م ا����� ا��ي ر����  ������ن ا����� ،  ���� ر��� ا����م ،  ���� 

  ���� ���ن :  ��و  ������ر 

��̇ < 0  .                        (27.2) 
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��� ا���� ا������ :   3.3. ��  

  ���� :-���� ا������ ����

�̇(�) = ��(�) + ���(�)�  ,                 (28.2) 

  و 

�̇(�) = ��(�) + ���(�)� + � ,               (29.2) 

  دا�� ��� ���� � �، ������ �����  ���� : 

  ا���� ���ف ������م ا��������� :

�̇ = �� + �(�,�) + � ,            (30.2) 

 : ���  

�(�,�) = �(�) − �(�) ,            (31.2) 

��� ا���������د ���    ��� ��� : ����� ا���� ، ����ر دا�� ���� ����أ ��

� = �� − �(�,�)                (32.2) 

  ����� ������ � (�,�)���ع ���� ���� ������ ���� ���ن ا�������  � ،  ���� ا�����ا� و�����  ���� : 

 : ����� ���  

�̇ = �� + �� .                      (33.2) 

���� إ�� ����� إ����ار ا���  �إذن : ����� ا���ا��� �� ��� =   ������ر ����� ����� � (33.2)�����م  0

  ف ��� ا������ق���� : ��  

�(�) = �� =�����

�

���

  ,                         (34.2) 

  ���ع ���� ����ب إ���ده � ���� : 
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  ا����م ��� أن ���� : 

.  �(�) = (�)̇�    و     0 = 0                       (35.2) 

 : �����  

�̇(�) = �(�� + ��) ,                             (36.2) 

  و��� ��� :

� = −(��)����� ,                                (37.2) 

������ ���ن :  �����ر  ≠   ����دة � ��(��)و  0

�� �� ا����م ا���������    ��� : (33.2)إذن ������

�̇ = [� − �(��)���]�� ,                    (38.2) 

���� ���ن ا���ء ا������ ����� ا��ا��� ��������  ���� ا���� ، ��� ا����ر  ��� أ�� ���ن ���رب 

[� − �(��)���]� � ����� ����  

  : �� ���� ا���ا�� ا����� ������ ا������ ��� ��  

�̇ = −� × ���(�) − ��  ,                      (39.2) 

  ��ا�� ����� �  �و �  ، �� دا�� ا����رة  (.)���  ��� :

  إذن ��� :

� = −(��)��[�(�� + �)� + � × ���(�)]                (40.2) 

�� ا������ :   ����� ا����
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.1.3.3  �� ���  

 ���ا���ن ���� ��� ��� ����ن ا����� :  (29.2)و  (28.2)���� -ا������ ����

� = �� − �(�,�) ,           

 � ��ا�� �����  �و �  ، ، ����� ������  (�,�)،  (40.2)���ف ��������  � ��� :

  

  

  



  ا����ر-��ا��� أ���� ���د��ت ������� �� ا���� �����                                                3ا���� 
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���د��ت  ��ا��� أ����   3ا���� 

-����� ������� ����� �� ا���� 

 ����را
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  و�� ا������   1.

  ���� ا����� :-���� ا������ : ����

⎩
⎪
⎨

⎪
⎧ ���

��
(�,�)= � ���∆��

�

���

+ � �����

�

���

+ ��(��,��) ,

���

��
(�,�) = � ���∆��

�

���

+ � �����

�

���

+ ��(��,��)  ,

                   (1.3) 

  و 

⎩
⎪
⎨

⎪
⎧���

��
(�,�)= � ���∆��

�

���

+ � �����

�

���

+ ��(��,��)+ �� ,

���

��
(�,�)= � ���∆��

�

���

+ � �����

�

���

+ ��(��,��)+ �� ,

               (2.3) 

: ��� ���(�,�),��(�,�)�
�

 ; ���(�,�),��(�,�)�
�

ا����� وا����م ا����� ���  �����ات ا����� �����م��   

�  ا������ ،  ∈ Ω  ���Ω  �� ودة��� �����ℝ�  �������Ω ��� ���، ����� ∈ ℝ�   ا�� ا������ر��،  

� = �����
�×�

 ا���اد إ���د�� �دوال ا�����  ��و  ��، دوال ��� ���� �����ة  ��و  �� ،  ������ �����

  و��� ��وط ���� ������� ������ن :

���

��
=

���

��
=

���

��
=

���

��
= 0  ; ∀� ∈ �Ω                    (3.3) 

  � �����Ω ا����ة ا���ر�� ��  ���� 

  ��� �� ف �� :ا���� ا���ا��� ا����� �� ا���ا������  

�� = �� − ��  ; � = 1,2                 (4.3) 

  ��ول ��� ا���� �

  ���ض أن :

���; ��� ≥ ���  و  0 = −���         (5.3) 
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 ا����م ا��������� ������ء � : ���  

���

��
=

���

��
= 0; ∀� ∈ �Ω                  (6.3) 

  � ������ء ا����م ا������������رس ا����ار  (2.3)و  (1.3)���� -�� أ�� ����� ا���ا��� ا����� ������� ����

  ا���ا��� ��وال ���� ��� ���� :  2.

  ��� :  �������� �����  (4.3)������ق ���� ا����د�� 

⎩
⎪
⎨

⎪
⎧���

��
(�,�) = � ���∆��

�

���

+ � �����

�

���

+ ��(��,��)− ��(��,��)+ �� ,

���

��
(�,�)= � ���∆��

�

���

+ � �����

�

���

+ ��(��,��)− ��(��,��)+ �� ,

               (7.3) 

  إذن :

⎩
⎪
⎨

⎪
⎧���

��
(�,�) = � ���∆��

�

���

+ � ���� − ������

�

���

+ �� + �� ,

���

��
(�,�)= � ���∆��

�

���

+ � ���� − ������

�

���

+ �� + �� ,

                        (8.3) 

 : ���  

⎩
⎪
⎨

⎪
⎧�� = ��(��,��)− ��(��,��)+ � �����

�

���

 ,

�� = ��(��,��)− ��(��,��)+ � �����

�

���

 ,

                                        (9.3) 

�  و = �����
�×�

 ����� ������� ���� ������ �  

 : ا������ ��  ����� ا����
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 �� ���.1.3 

������� ��� ا�������  �إذا ����  − ���� ا����ف �� -������ ����� � ����� ��ا��� ��������� ����� ، ��� �

  ا����� ا����� :  (1.3)و  (1.3)

�
�� = −��  ,
�� = −��  .

                               (10.3) 

  

  

  ا�����ت :

 ���� �� ����U�  وU�  (8.3)�� ا����د�� : ���  

⎩
⎪
⎨

⎪
⎧∂e�

∂t
(t,x)= � d��∆e�

�

���

+ � �a�� − c���e�

�

���

  ,

∂e�

∂t
(t,x) = � d��∆e�

�

���

+ � �a�� − c���e�

�

���

  ,

                          (11.3) 

  : ��فدا�� ��������ف 

V =
1

2
� e�e

�

 ,                     (12.3) 

  ������� ����� ���: ������Vق ا��ا�� 

��

��
= � ���

���

��
+ ��

���

��
�

�

 

      = � ��� �� ���∆��

�

���

+ � ���� − ������

�

���

� + �� �� ���∆��

�

���

+ � ���� − ������

�

���

��
�

    

      = � � ������∆���
�

�

���

+ � �����∆��
�

+ � �����∆��
�

+ � ��(� − �)�
�

 

  ���:�������ل ���� ���� 

   
��

��
= − � � ��������

�

�

�

���

+ � ������

���

��
+ �����

���

��
�

��

�� − � (��� + ���)������
�

+ � ��(� − �)�
�
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  ��� : (6.3)و ا������  (5.3)و�������ل ا���ض 

��

��
= − � � ��������

�

�

�

���

+ � ��(� − �)�
�

< 0  , 

���� �� e ا���ازن���� ��ف �������ار ��ن �إذن ��� ��� =   ���� ��� ا���� � ة�����  (11.3)�����م  0

  إذن : 

lim
�→��

e� = lim
�→��

e� = 0 ,                    (13.3) 

  ، و��� ���� أن ا������� ���ا���� ���� � (2.3)و  (1.3)�� أ�� أي ��ط ا���ا�� �������� 

  : ����� ����وال ا���ا��� �  3.

  �� ��ا ا���ء ���ض أن :

|��(��,��)− ��(��,��)| ≤ ��|�� − ��| + ��|�� − ��| 

(14.3) 

|��(��,��)− ��(��,��)| ≤ ��|�� − ��| + ��|�� − ��| 

  ��ا�� ����� � ��و  ��،  ��،  ����� : 

�� ا������ :   ����� ا����

�� ��� .2.3   

 ����� = �����
�×�

����� ���ن :   − � � ����� �����  

  ����ن ا����� :���  (2.3)و  (1.3)���� -������ ����� ����� ��ا��� ����

⎩
⎪
⎨

⎪
⎧�� = − � �����

�

���

− ��� +
(�� + ��)�

4
� ��  ,

�� = − � �����

�

���

− (�� + 1)��  .

                     (15.3)    

  

  ا�����ت:

  ��� : (7.3)��  (19.3)���ض 



  ا����ر-��ا��� أ���� ���د��ت ������� �� ا���� �����                                                3ا���� 
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⎩
⎪
⎨

⎪
⎧���

��
(�,�) = � ���∆��

�

���

+ � ���� − ������

�

���

+ ��(��,��)− ��(��,��)− ��� +
(�� + ��)�

4
� ��

���

��
(�,�) = � ���∆��

�

���

+ � ���� − ������

�

���

+ ��(��,��)− ��(��,��)− (�� + 1)��                    

       (16.3) 

  ��ف :دا�� �����و���� 

� =
1

2
� ���

�

                           (17.3) 

  ������� ����� ��� :  �������ق ا��ا�� 

��

��
= � ���

���

��
+ ��

���

��
�

�

        

        = � ��� �� ���∆��

�

���

+ � ���� − ������

�

���

+ ��(��,��)− ��(��,��)− ��� +
(�� + ��)�

4
� ���

�

+ �� �� ���∆��

�

���

+ � ���� − ������

�

���

+ ��(��,��)− ��(��,��)− (�� + 1)����                   

    = � � �����∆��
�

�

���

+ � � �����∆��
�

�

���

+ � ��� � ���� − ������

�

���

+ �� � ���� − ������

�

���

�
�

+ � �����(��,��)− ��(��,��)�
�

+ � �����(��,��)− ��(��,��)�
�

− � ��� +
(�� + ��)�

4
� ��

�

�

− � (�� + 1)��
�

�

    

    = � � �����∆��
�

�

���

+ � (�����∆�� + �����∆��)
�

+ � ��� � ���� − ������

�

���

+ �� � ���� − ������

�

���

�
�

+ � �����(��,��)− ��(��,��)�
�

+ � �����(��,��)− ��(��,��)�
�

− � ��� +
(�� + ��)�

4
� ��

�

�

− � (�� + 1)��
�

�

 

    ≤ � � �����∆��
�

�

���

+ � (�����∆�� + �����∆��)
�

+ � ��� � ���� − ������

�

���

+ �� � ���� − ������

�

���

�
�

+ � |��||��(��,��)− ��(��,��)|
�

+ � |��||��(��,��)− ��(��,��)|
�

− � ��� +
(�� + ��)�

4
� ��

�

�

− � (�� + 1)��
�

�
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  ��� :   (14.3) وا���ط �������ل ���� ����

��

��
≤ − � � ��������

�

�

�

���

+ � ��(� − �)�
�

+ � |��|(��|��| + ��|��|)
�

+ � |��|(��|��| + ��|��|)
�

− � ��� +
(�� + ��)�

4
� ��

�

�

− � (�� + 1)��
�

�

   

       ≤ − � � ��������
�

�

�

���

+ � ��(� − �)�
�

+ � �
(�� + ��)�

4
��

� + ��
� − (�� + ��)|����|�

�

  

        ≤ − � � ��������
�

�

�

���

+ � ��(� − �)�
�

− � �
�� + ��

2
|��| − |��|�

�

�

         

���� أن :  − �  ����� ���������  :  

��

��
< 0                                     

���� �� ����� ا���ازن  ��ف �������ار ��ن���� : ��� ��� =   �����م ����� ���ر��� ���� �  0

 أي : 

���
�→��

�� = ���
�→��

�� = 0                            (18.3) 

  و��� ���� أن ا������� ���ا���� ���� �

  : ��دي و�����ة �����  4.

  

-�������lengyel ا������ ����� �� ا��را�� ا������ ، �� أ�� ���ذج  ��د���� ��ا ا���ء ����ض �����ة 

epstein ������ ر �ا�-���� ���� �� أ�������  

  ���� ا����� :-���� ا������ ����

⎩
⎪
⎨

⎪
⎧ ���

��
(�,�)=

����

���
+ 5� − �� −

4����

1 + ��
�

���

��
(�,�) = � ��

����

���
+ �� −

����

1 + ��
�

�

                    (19.3) 

  و 
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⎩
⎪
⎨

⎪
⎧ ���

��
(�,�)=

����

���
+ 5� − �� −

4����

1 + ��
�

+ ��

���

��
(�,�)= � ��

����

���
+ �� −

����

1 + ��
�

� + ��

                    (20.3) 

: ���� ∈ (0,�)  ،(�; �; �; �)= (9.7607; 2.7034; 13.03; دوال ا����� ا���اد  �(��,��)،  (1.75

  إ���د�� �

 و���� ا���ط ا�����ا�� �����م ا����� :

���(0,�),��(0,�)� = (� + 0.2 cos(5��),1 + �� + 0.6 cos(5��))      (21.3)  

  � 2و  ����1 �� ا������  ��و  ������� ا��� 
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  � ��ا������ ا������ ����  : 1 ا����

  � ��: ا������ ا������ ����  2 ا����
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  أ�� ���� = �� =  وا���ط ا�����ا�� : 0

���(0,�),��(0,�)� = (� + 0.2 cos(4��),1 + �� + 0.6 cos(4��))                 (22.3) 

  � 4و  3ا��� ���� �� ا������ 

  

   

  

  � ��: ا������ ا������ ���� 3 ا����
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 ��� أن : (2.3)و  (1.3)�� ا�������  (20.3)و  (19.3)����ر�� ا������� 

�����
�×�

= �
1 0
0 ��

� 

� = �����
�×�

= �
−1 0
� 0

� 

 ������ ������ن :������ أ��� ا���وط ا����� و

���

��
=

���

��
=

���

��
=

���

��
= 0  ;  � = 0; θ  �� � > 0                        (24.3) 

  ا����� ا��و�� : دوال ���� ��� ����   1.4.

� ا���ء ا����� ، و���� ا������� :������ع إ�� ا��وال ا������� ��  = �
0 0
� 2

�   

 : ���� − � = �
−1 0
0 −2

�   

�إذن :  − � � ����� ����� ������  

  � ��: ا������ ا������ ����  4 ا����



  ا����ر-��ا��� أ���� ���د��ت ������� �� ا���� �����                                                3ا���� 
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: ����� ���  

⎩
⎨

⎧�� =
4����

1 + ��
�

−
4����

1 + ��
�

                                                        

�� = −�(�� − ��)− 2(�� − ��)+
�����

1 + ��
�

−
�����

1 + ��
�

               (25.3) 

��  إذن ���   ��ن ا������� ���ا���� ���� �  1.3.ا����

  ����� 6و  �����5 �� ا������  ��و  ��ا����ر ا����� �  

  

  

  

   ��: ا����ر ا����� ���� ا���ا��� ��� ا����� 5 ا����
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  ا����� ا������ : دوال ���� ���� :  2.4.

 : �����  

|��(��,��)− ��(��,��)| ≤ |�� − ��| + 4|�� − ��| 

(26.3) 

|��(��,��)− ��(��,��)| ≤ |�� − ��| + �|�� − ��| 

���� ��� :  �������ر ا�������  = �
0 0
� 1

�  

���� أن :  − � = �
−1 0
0 −1

�   

�إذن :  − � � ����� ����� ������  

  ���� ا����ر�� ������ : ��و  ��دوال ا����� 

  � ��: ا����ر ا����� ���� ا���ا��� ��� ا����� 6 ا����



  ا����ر-��ا��� أ���� ���د��ت ������� �� ا���� �����                                                3ا���� 
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�
�� = −

29

4
(�� − ��)                                  

�� = −�(�� − ��)− (� + 2)(�� − ��)
                    (27.3) 

����� إذن ���    ��ن ا������� ���ا���� ���� � 2.3. ا����

  . 8و  ����7 �� ا������  ��و  ��ا����ر ا����� ����� 

  

  

  

  

  

  � ��: ا����ر ا����� ���� ا���ا��� ا�����  7 ا����



  ا����ر-��ا��� أ���� ���د��ت ������� �� ا���� �����                                                3ا���� 
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  � ��: ا����ر ا����� ���� ا���ا��� ا�����   8 ا����
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    ����� ����  

  

�� ا���اح ���ذج �� ا����د��ت ��� ا����د��ت ا�������� ا������، ��ا�� �� درا ����� ��ه ا�����ة          

��� ������ �� ��ا��� ��ا ا���ع �� ا������ ا����ر �� ����� ا���م، �� إ���د -ا�������� ا������ �� ا���ع ����� ��

 �� ��� ���� ����� ��� وآ�� ��� ��� ������ ����� ا���ا��� ا�����ة �� ��ه ا�����ة ��� ��� ، و����� ��ه ا���

  �������ف �������ار �

ا����� ا���� أن ، ������ أن ����� ������  8و  7و  6و  ���5ر�� ا������ة ا���د�� ا������ �� ا�����ل �         

���� ا���� � ، ����� ���م ا����� ��� ا���� إزا�� ا����رات � أ��ا�� ���� أ��ع �� ���� ��� ا������رك ا���

أ���  ������ �� ���� ا������ ��� ��� �ا���ن ���� ،  ا������ دوالوا��� �� ���� �� �����  ، ا������� ���م 

  �� ا�������� ا����� ا������

 دوال���� أن ����� ������ام  ������ ا����د��ت ا�������� ا������ ����أن ����� ا���ا��� ا� ����ا������         

����� أ��� ، ������ أن ��ى ������ أن ����� ا��را�� ا��� �� ا����ل ����� �� ��ا ا����  ���� ���� ���� و��� 

  � �����-ا����ر أ���� ا����د��ت ا�������� ا������ �� ا����أن ���� إ�� أ��اع أ��ى ����ة ��  

 

  

  

  



  

 

 37 
 

  ����� ا���ا��

[1] L. M . Pecora and T.L Carroll , "Synchronization in chaotic systems,” Physical Review   

Le�ers,vol.64,no.8,pp.821–824, 1990. 

[2] H. Nakao, T. Yanagita, and Y. Kawamura, “Phase-reduction approach to 

synchronization of spatiotemporal rhythms in reaction-difusion systems,” Physical 

Review X,vol.4,no.2, Ar�cle ID 021032, 2014. 

[3]   A. Ouannas and Z. Odibat, “Generalized synchronization of diferent dimensional                 

chaotic dynamical systems in discrete �me,”Nonlinear Dynamics,vol.81,no.1-2,pp.765–

771,2015. 

[4] Y. Kawamura, S. Shirasaka, T. Yanagita, and H. Nakao, “Optimizing mutual 

synchronization of rhythmic spatiotemporal patterns in reaction-difusion systems,” 

Physical Review E: Sta�s�cal, Nonlinear, and SoMa�er Physics,vol.96,no.1, Article ID 

012224, 2017. 

[5] M. PIERRE , " Reaction-Diusion systems with positivity and mass control: global 

existence and singular limits " Analytical and Numerical Aspects of Evolution Equations 

March 28 - April 1, 2011, University Duisburg-Essen . 

[6]  A. Ouannas , " Sur La Synchronisation Des Systèmes Chaotiques Discrets " . 

[7] A. Ouannas , M . Abdelli , Z. Odibat , Xiong Wang , Viet-Thanh Pham, Giuseppe Grassi , 

A. Alsaedi , " Synchronization Control in Reaction-Diffusion Systems:Application to 

Lengyel-Epstein System " , Hindawi Complexity Volume 2019, Ar�cle ID 2832781. 

[8]  H. Saoud , " É TUDE DES PROBLÈMES UNILATÉRAUX :ANALYSE DE RÉCESSION, 

STABILITÉ DE LYAPUNOV ET APPLICATIONS EN ÉLECTRONIQUE ET EN MÉCANIQUE " , 

Thèse pour obtenir le grade de DOCTEUR DE L’ UNIVERSITÉ DE L IMOGES , 8 juin 2009 . 

[9]  H. Brezis , " Analyse fonctionnelle, théorie et applications ", MASSON; Paris,1983. . 



  

38 

 

  ا����س:

  1 ...................................................................................................................................................................     ا������ ا�����

 2 .................................................................................................................................. أ����� و������ ������ت    1 ا����

.1  ��  3 ............................................................................................................. : أ����� و������ت ���ر

1.1  ��  3 .................................................................................................................................. ���ر

 4 ....................................................................................................................... أ����� ������ت  2.1

 6 ................................................................................. ا����ر-����� ا���� �� ����� ������� ���د��ت  2.

 6 ....................................................................................................ا����ر-����� ���د��ت �����   1.2.

 8 .................................................................................................................. ا����ر- ����� أ����  2.2.

  8 ................................................................................................. ا����ر-����� ���د��ت �� أ����  3.2.

��    2 ا����  11 .................................................................................................................................................. ا���ا��� ���

 12 .......................................................................................................................... : ا���ا���ت أ��اع  1.

 12 .........................................................................................................................ا����� ا���ا���  1.1.

 13 .......................................................................................................................... ا���ا��� ��  2.1.

 13 ....................................................................................................................... ا���ا�� ا���ا���  3.1.

 13 .................................................................................................................. ا�������� ا���ا���  4.1.

 FSHP : ..................................................................................................................... 14 ا���ا���  5.1.

 14 ...................................................................................................................... ا������ ا���ا���  6.1.

 Q-S : ....................................................................................................................... 15 ا���ا���  6.1.

 15 ............................................................................................................................... ا���ا��� ��ق  2.

.1.2  ���  15 ...............................................................................................................ا���� ا������ ��

.2.2  ��� ��  Backstpping ........................................................................................................... 16 

.3.2  ���   18 ............................................................................................................. : ا������ ا���� ��

 21 .................................................................. ا����ر- �����  ا���� �� ����� ������� ���د��ت أ���� ��ا���   3 ا����



  

39 

 

 22 .............................................................................................................................. ا������ و��  1.

 23 ........................................................................................................ : ���� ��� ���� ��وال ا���ا���  2.

�� ��� . ........................................................................................................................................ 24 

 25 ............................................................................................................. : ���� ���� ��وال ا���ا���  3.

�� ���  : ....................................................................................................................................... 26 

 27 .................................................................................................................. : و�����ة ��دي �����  4.

 31 ........................................................................................... ���� ��� ���� دوال:  ا��و�� ا�����  1.4.

 33 ............................................................................................... : ���� ���� دوال:  ا������ ا�����  2.4.

���� ����� .......................................................................................................................................................................... 36  

  37 ........................................................................................................................................................................ ����� ا���ا��

 38 .............................................................................................................................................................................. :ا����س

 

  

  


	Page_garde
	شكر
	0
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7

